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DESENVOLVIMENTO DE KITS EDUCACIONAIS DE ROBOTICA MOVEL
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RESUMO

Este trabalho centra-se no objetivo de desenvolver robds moveis educacionais,
onde os alunos de cursos técnicos integrados ao Ensino Médio do Instituto
Federal de Alagoas, numa abordagem interdisciplinar e colaborativa, atuam no
desenvolvimento dos robds. Dois robds estdo em desenvolvimento, sendo um
de tracao diferencial e outro omnidirecional. Além dos alunos aprimorarem
habilidades nos campos relacionados a robotica, o projeto tera como resultado
dois robés que poderado ser utilizados em estudos futuros. Embora o projeto
ainda esteja em andamento, percebe-se uma evolug&o dos alunos nos campos
da STEM (Science, Technology, Engineering and Mathematics), os quais ja
vém adquirindo habilidades na area de programacao, Fisica, Matematica e
modelagem 3D. Além disso, os alunos estdo imersos num ambiente de cultura
maker, trocando conhecimentos e utilizando a criatividade na construgcao dos
robos.
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1 INTRODUGAO

A robdtica € um recurso didatico que desperta o interesse dos alunos e
aprimora o aprendizado nos campos da Ciéncia, Tecnologia, Engenharia e
Matematica (STEM - Science, Technology, Engineering and Mathematics).
Com a robdtica, os alunos resolvem problemas fisicos por meio de
projetos e montagens, aprendem a desenvolver software e desenvolvem
habilidades sociais, tendo em vista que os alunos estardo imersos em um

ambiente de trabalho em equipe e colaboragéo. Os robés moveis, mais
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especificamente, despertam o entusiasmo nos alunos e envolvem diversas
disciplinas tecnoldgicas.

A robdtica educacional propde o uso de robés como recurso didatico que
possibilita aos alunos se envolverem em temas que estéo inclusive fora do
campo da robotica (Cristoforis et al., 2013), melhorando o aprendizado em
assuntos dentro dos campos de STEM (Ueyama et al., 2022).

Os robés moveis, mais especificamente, sao ferramentas educacionais
que despertam o entusiasmo nos alunos e envolvem diversas disciplinas
tecnologicas, que vao desde a Eletrobnica Basica e Programagao, até o
Desenvolvimento de Sistemas Autbnomos mais complexos (Perezpaina et al.,
2018). Os alunos nao apenas aprendem como resolver problemas fisicos por
meio de projetos e montagens, mas também aprendem a desenvolver software
(Wong; Cheng, 2016).

Nesse contexto, esta proposta, implementada através do Programa de
Bolsas de Iniciacdo Cientifica Junior (Pibic Jr.), fomentado pela Fundagao de
Amparo a Pesquisa do Estado de Alagoas (Fapeal), materializa-se no
desenvolvimento de robds modveis educacionais, onde os alunos de cursos
técnicos integrados ao Ensino Médio do Instituto Federal de Alagoas (Ifal),
numa abordagem interdisciplinar e colaborativa, atuam no desenvolvimento dos
robdés. O objetivo do trabalho é desenvolver robds moéveis educacionais. Dois
robés estdo em desenvolvimento, sendo um de tracado diferencial e outro

omnidirecional.

2 METODOLOGIA

A abordagem metodoldgica referencia-se na pesquisa qualitativa,
delineada pela observacgao participante. Nessa perspectiva, a equipe completa,
composta por dez alunos, foi dividida em equipes menores, onde cada uma

delas tem foco em uma parte do robéd.
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As diferentes equipes atuam no projeto do chassi do robd, circuito de
acionamento dos motores, aquisicdo de dados dos sensores, suprimento de
energia do robd e simulagdo. Os alunos executam as atividades no Laboratorio
Compartilhado de Pesquisa e Inovacéao (Colab) do Ifal, Campus Maceid, sob a
supervisao do professor orientador. Periodicamente, a equipe completa é

convocada a uma reunido para apresentar o estado atual da atividade.

3 RESULTADOS E DISCUSSAO

A equipe responsavel pelo chassi vem realizando testes de fabricagao
dessa estrutura com suporte de uma cortadora a laser e de uma impressora
3D, enquanto a equipe responsavel pelo acionamento dos motores tem
realizado testes de acionamento com o aplicativo Arduino e ja implementa
inclusive a medida de velocidade dos motores através de sensores.

A aquisigdo de dados de sensores para detecgao de obstaculos, tais
como o ultrassénico e o infravermelho, vem sendo explorada pela equipe
responsavel. A equipe que trabalha com o suprimento de energia ja realizou
testes de carga e descarga de uma bateria, como também tem utilizado um
sensor de tensao elétrica. Por fim, a equipe de simulagao tem implementado
simulagdes no aplicativo CoppeliaSim para controle dos robés.

A proxima etapa consiste na construcdo de um protétipo, que deve
conter um computador Raspberry Pi para execug¢ao dos algoritmos de controle
e um aplicativo Arduino para aquisi¢ao de dados dos sensores e acionamento

dos motores.

4 CONSIDERAGOES FINAIS

A robdtica movel € uma area de estudo multidisciplinar que aprimora os
conhecimentos no campo da STEM. Embora o projeto ainda esteja em
andamento, os alunos ja vém adquirindo habilidades na area de Programagao,

Fisica, Matematica e Modelagem 3D.
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Além disso, os alunos estdo imersos no ambiente de cultura maker do
Colab/Ifal, onde numa abordagem colaborativa, os alunos trocam

conhecimentos e utilizam a criatividade na construcéo dos robds.
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